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Seguimiento Robusto de Contornos para el

Monitoreo de Trafico Vehicular

Introduccion

Medicion de parametros de trafico
Aplicaciones

Tecnologias v |

. E i AP
ST, .! e ,!'1‘»'“‘!:.‘&-}«

Monitoreo de trafico

Seguimiento de
contornos

Tiempo real
Robusto
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Problemas a Resolver

Procesamiento en tiempo real

Segmentacion
Representacion de contornos
Ruido

Sensor
Vibraciones
Caracteristicas no estacionarias

Variaciones en las condiciones ambientales
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Esquema del Sistema de

Seguimiento
Segmentacion —>  efondo
Deteccion l l
Seguimiento
Q
Estado Inicial
X (Vector de Estado)

Prediccion > Mediciéon e .. >
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Segmentacion
Histograma

Flujo Optico
Sustraccion de Fondo.

Metodos estadistico
Metodos adaptativos
Mezcla de gaussianas

Problemas de Segmentacion

Efectos fantasmas

Aprendizaje de fondo
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Seguimiento

Filtro de Kalman:
X =4, X, \+B,&

Prediccion Y,=Cp X 40,
Medicion Yo =R, .

A A H H
Pyy=AP, A" +B-O-B

Fusion de Informacion
Kk:Pk/k—l'Cf(ck'pk/k—l'cf+Rk)_l

Xy k:Xk/k—1+Kk'(Yk_C'Xk/k—l)

Que es el vector de estado? b ROy B
Modelo Dinamico

Medicion de Imagen. Procesamiento unidimensional
Matriz de covarianza del error de medicion:

medicion en funcion de la prediccion
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Modelo de Contornos. B-Splines

Aproximaciones de curvas:
Taylor
Splines
Piecewise
B-splines
x(s)=3 a,b,(s)

x(s)=B"(5)-0,

Curvas paramétricas en R2

Vector de estado
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This is The End
The long and winding road

Preguntas
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