Redes Wavelets Adaptativas
Para Sistemas No Lineales

Tesista: Barbara Diz

Tutor: Anibal Zanini

Objetivos de la Tesis:

 Estudiar el controlador.
« Compararlo con otros controladores.

» Dejar una planta programable para el laboratorio de Control,
la cual pueda controlarse mediante MATLAB.
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Funciones Wavelets:

Analisis de Multiresolucion
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Funciones Wavelets:

Analisis de Multiresolucion de la funcidon de Haar
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