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Resumen

En este trabajo se propone una funcion adicional para un
variador de velocidad de motores de induccion, que envia y
recibe informacion a traves de la linea de potencia.

Usando componentes propios del sistema de proteccion contra
fallas de aislacion de la maquina, se inyecta y detectan las
sefiales de comunicacion acopladas a las lineas de potencia.

Se ensaya un esquema de comunicacion en dos configuraciones
distintas, con y sin el patron PWM superpuesto en el canal de
comunicacion.

El banco de pruebas usado, emplea arreglos de compuertas
programables (FPGA) y arreglos mixtos (analdgico-digitales) no
volatiles, de tecnologia Flash

Se realizan simulaciones y ensayos experimentales del sistema
de proteccion y comunicacion desarrollado, para las dos
configuraciones estudiadas (Con y sin el patron PWM presente en
las lineas de alimentacion).
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Posibles aplicaciones
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Posibles aplicaciones
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Proteccion contra puesta de fase a tierra
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Esguema general del sistema de inyeccion y

recuperacion de comandos
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Simulacioén: Inyeccidn y recuperacion de
sefalizacion
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Resultados experimentales: Comunicacion sobre red
PWM
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Conclusiones

Se ha continuado con la linea de trabajo llevada a cado en
el LABCATYP, en la cual se busca integrar los bloques
funcionales tipicos que componen un Vvariador de
velocidad .

Se aprovecharon los componentes magnéticos del
sistema de deteccion de fallas, como acoplamiento a la
linea de potencia para la comunicacion.

Se logré recuperar la sefial inyectada en las lineas de
alimentacion del motor, mediante el agregado de un
bobinado secundario Yy un circuito que acondiciona la
sefal detectada.

Se logré inyectar y detectar comandos en lineas con
tension PWM, siendo necesario agregar filtros analdgicos
adicionales pesados y de un costo adicional para el sistema.
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Comunicacion sobre la red PWM
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El esquema mostrado, tal como estd, no permite lograr la comunicacion
debido a la presencia del ruido de modo comun inyectado por el inversor.
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Red PWM: Problema qgue genera
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Simulacion en Simulink de la influencia del patron PWM en la sendl
encuadrada. Se observa que la senal cuadrada ya no corresponde a
ninguna de las frecuencias de senalizacion.
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